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Programme Provisoire

Mercredi, 27 octobre 2021
11h00 - 12h30 Accueil café/badges Médiathéque Michel Crépeau

12h30 - 14h00 Pause déjeuner

14h00 - 14h15 Ouverture Conférence

14h15 - 17h00 : Bibliothéque Universitaire
Lallement Jeanne, Passebois Juliette Un robot fun, sinon rien ! Quel robot dans l'univers des services ? Interrogations sur déterminants
de la qualité de l'interaction homme robot dans la relation commerciale
Reynal Sylvain Pour qu'on ne se débarrasse pas des hommes : entre art et sciences, l'ingénieur face a l'ambivalence du sujet

Mariela Yeregui Etats d'alerte Vidéo
Mostafaoui Ghiles Interaction naturelle et intuitive : pourquoi un objet interactif doit revétir un caractére "non-intentionnel” ? Vidéo
19h30 - 20h30 : Maison de I'étudiant

Jeudi, 28 octobre 2021

9h30 - 12h30 : Médiathéque Michel Crépeau
Nassau G. Le robot face a moi : objet ou sujet ? Analyse interactionnelle de rencontres homme-machine
Rebuschi M. Dréles d'objets ou dréles d'interactions ?
Becker J. Discutant

12h30 - 14h00 Pause déjeuner

14h00 - 17h30 : Bibliothéque Universitaire

Blanchard A., Pitti A. Pinobo : une téte et un bras robotique bio-inspiré et low-cost
Mariela Y. Etats d'alerte Vidéo

Ocnarescu 1., Berger E., Cossin 1. Focus sur l'expérience: incarner des dilemmes philosophiques pour la robotique sociale

Boniface Y. Une lampe interactive ?

Desjardins A., Rizza G. Medusa in bloom or the quest of a jellyfish for fresh pollen
Hinaut X. La Course 12--4--90

Voillot M., Eliot C. Learning matters, des matiéres a apprendre

17h30 - 19h00 « La Fabuleuse Cantine »
Chollet M. Fouille de motifs séquentiels et temporels l'analyse de réactions d'utilisateurs lors d'interactions avec des objets innovants
Deuff D.Concevoir un objet a comportements pour les foyers de jeunes retraités
Deuff D. Un robot dans les foyers - Deux jours avec Pepper
Deuff D. Yokobo, bienvenu dans notre maison.
Romay R., Trubert J-F., Lingrand D., Sassatelli L. /nteraction guidée par machine learning pour la composition musicale gestuelle
d'objets sonores non-conventionnels

Vendredi, 29 octobre 2021

9h00 - 12h30 : Médiathéque Michel Crépeau
Dumoulin Q. Un IME en Fab Lab : rencontres et créations subjectives
Duris O., Labossiére C.Penser ensemble la conception d'un robot pour une meilleure prise en charge thérapeutique des enfants TSA
Merlet J. Conception, expérimentations et analyse d'objets robotiques
Michiels G. Observation de deux robots humanoides en milieu hospitalier.. Et si c'était a refaire ?

12h30 - 14h00 Pause déjeuner

14h00 - 17h30 : Bibliothéque Universitaire
Ciekanski M., Privas-Breauté V. Interagir dans la réalité virtuelle : Au-dela de l'effet « wow », étude comparée des technologies
immersives pour l'apprentissage des langues en situation.
Grassin J-F. Attention aux robots | Comment des artefacts de téléprésence modifient les processus attentionnels pendant un séminaire
doctoral.
Rémon J., Combe C., Bouquain A. Robot es-tu la ? Robots de téléprésence en séminaire hybride
Vincent C., Develotte C., El Hachani M., Lascar J. Des robots de téléprésence dans un séminaire doctoral : comment étudier les
interactions a l'intérieur du groupe ?

18h30 — 19h30 Médiathéque Michel Crépeau



Universitaire, la Maison de
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